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1. Girim

Bu dokiiman, 17.11.2025 tarihindeki calm m ma seansm nda yapm lan altyapm ve telemetri
iyilemtirmelerini 6zetler.

Odak noktalarm :

- Role altyapm smnmn temizlenmesi (ERELAY + RelayDriver),

- Devirdaim pompasm nm n (sistemin “kalbi”) glivenli ve izlenebilir hale getirilmesi,

- Syslog ¢cmkm mlarm nm n standartlam tm rmImasm ve zenginlemtiriimesi,

- Réle calm m ma istatistiklerinin (kag kez calmmtm, ne kadar siirdi vb.) gergek zamanim takibi,

- Gelecekteki “msm trendi / talep / role sam Immm” mantm m m icin temel yapmlarmn hazmrlanmasm.

Bu dokiiman sadece teknik davranm mm ve mimariyi anlatmr, herhangi bir kaynak kod icermez.
Kodlar ayrm bir revizyon altm nda tutulmaktadmr.

2. Sistem Bilemenleri — Genel Bakmm

Bugunki calmmmalar mu dort ana bilemen etrafmnda dondu:
1) Role Katmanm

2) Pompa Yonetimi

3) Sensors & Telemetry

4) Syslog Katmanm (legacy_syslog)

3. Role Katmanm

3.1. ERELay Sdricisu

- Role sirtcusi tek bir modern dosyada toplandm (erelay.py).

- Amag: Roleleri giivenli mekilde ac/kapatmak, gorev (duty) bazmnda ¢calmmma sirelerini takip
etmek, uygulama yeniden bamladm m m nda donanmm ile yazm Im m durumunu yeniden senkronize
etmek.

- Temel yetenekler:

- Her role igin:

- Kagmncm gorevde oldumu (counter),

- Son tamamlanan gorevin suresi,

- Toplam calm m ma siresi,

- Gorevler, bamlangm ¢ ve bitim zamanm ile tutulur (log ve rapor igin).

Bu katman hem test amacim sahte aygmtlarm hem de gergcek GPIO tabanim gpiozero cihazlarmnm
destekler.

3.2. RelayDriver

- RelayDriver, uygulamanm n gordiim (i tek role yizadur.
- Kanallar:

- igniter - brilor atem leyici / brilér motoru,

- gas - gaz vanasm / brilére gaz beslemesi,

- circulation_a - ana devirdaim pompasm,

- circulation_b - ikinci pompa (mu an yedek / ileride kullanm labilir).
- Eski sistem ile geriye donik uyumluluk icin alias’lar:

- burner_motor_* - igniter_*,

- pump_a_* - circulation_a_*,

- pump_b_* - circulation_b_*.

3.2.1. Kenar (ON/OFF) loglarm

- Rolelerin her ON/OFF gecimi opsiyonel olarak syslog'a yazdm rmlabilir.
- Ortam dem im keni ile kontrol edilir:

- ABRULOR_RELAY_EDGES =1 - rdle ON/OFF loglarm acmk,

- ABRULOR_RELAY_EDGES =0 - kapalm.



3.2.2. Ayrmntm |m duty loglarm nmn kontrol{

- Role smnmfmnmn ayrmntm [m duty loglarm (6rnek: “Duty #1 - 15:18:42 -, 00:07") ¢cok fazla satmr
Uretiyordu.

- Bunlar konfiglirasyon bayramm ile kapatm |dm :

- RELAY_VERBOSE_SYSLOG =0 - ayrmntm|m duty loglarm yazmImaz,

- RELAY_VERBOSE_SYSLOG =1 - debug amacIm tekrar acm labilir.

- Boylece gunlik kullanm mda sadece 6zet satmrlar (satmr 13—14) gorilir, log bomulmaz.

4. Pompa Yonetimi (Kalp)

4.1. Devirdaim Pompasms Mantmmm

- Devirdaim pompasm sistemin “kalbi” olarak ele almndm .

- Kural:

-Cukmm msmsm 25°C izerindeyse, hi¢cbir komula bakmadan devirdaim pompasm en azmndan bir
pompa Uzerinden calmmmr,

- Amag:

- Kazandan ¢mkan msmnmn binaya dengeli dammImasm,

- Role ve briilor mantm m mndan bam m msm z bir hidrolik gtivenlik sam lamak.

4.2. mstatistik Takibi

- Devirdaim pompasm icin:

- Kag kez devreye girdimi,

- Son calmmma suresi,

- Toplam calm m ma siresi

ERELay lzerinden tutulur.

- Bu bilgiler legacy_syslog katmanm nda kullanm larak satmr 14'te gosterilir;
Devirdaim Mot : 1 02:22 00:02:22 A25°C

5. Syslog Katmanm (legacy_syslog)

5.1. Genel Blok Yapm sm

Her periyotta syslog'a yazm lan blok:

1) Tarih/Saat bam Imm =

2) Ginem dom um/batmm bilgisi ve sistem On/Off

3) Versiyon ve durum (OFF / PURGE / IGNITION / RUN)
4) Sabit saat ve F/B modu bilgisi

5) Hedefler (bina / briilor)

6) Sensorler:

-Dum msHm,

-Cakmm msm,

- Hat donim msmlarm,

- DOonum ortalamasm ve delta.

7) Limit bilgisi:

- O an i¢in hesaplanan Zmin ve Zmax (6rn. 32°C - 38°C),
- Tasarruf ylzdesi, delta demeri.

8) Role ve pompa istatistikleri:

- Satmr 13: Briloér Motor,

- Satmr 14: Devirdaim Motor.

5.2. Briilér Motor Satm rm

- Bamta “Brulor Motor” satm rmnmn yanimm kanala (gas) bakmasm nedeniyle sayaclar 0
gOrunuyordu.

- Bu duzeltildi: artmk “Brulor Motor” satmrm igniter kanalm nm temel almyor.

5.3. Devirdaim Motor Satm rm

- Devirdaim pompasm calm mmrken syslog satm rmnda hep 0 siire goriinmesi problemi vardm.
- COzum:

- Emer pompa mu an RUN durumundaysa ve hi¢ bitmim duty yoksa,



- Aktif gbrevin o ana kadarki sliresi “son gorev siresi” olarak gosteriliyor.
- Boylece log satmrmnda 1 02:22 00:02:22 gibi anlamim dem erler gorulebiliyor.

6. Davranmm Ornemi

Ornek satmr:

State:RUN

Dmm [sm : 14.12°r

Cukmm [sm : 33.31°r

Returns avg : 32.77°C

Limits : 32°C - 38°C %85 6° 45°C

Brulor Motor : 0 00:00 00:00:00 45°C
Devirdaim Mot : 1 02:22 00:02:22 A25°C

Bu tablo:

- Sistem RUN modunda, m smtma ¢evrimi aktif.

- Dmm ortam somuk, cmkmm ve déniim msmlarm konfor bandm nmn iginde.
- O anki limit bandm : Zmin = 32°C, Zmax = 38°C.

- Devirdaim pompasm calmmmyor, brilér motoru o0 an icin devrede demil.

7. Gelecek Calmmmalar (Brilor Mantmmm)

- Zmin / Zmax bandm ile talep (demand) hesabm:

-Cukmm msmsm < Zmin - “yakma talebi var”

-Cukmm msmsm >Zmax - “yakma talebi yok”

- Ism emilimi (trend) takibi — réleden bam m msm z:

- Sadece sensoOr m sm smna bakarak rising/falling/flat bilgisi Uretilecek.

- Role OFF’a gectikten sonra sistemdeki msmnmn 15-20 saniye domal yiikselmesinin normal
oldum u hesaba katmlacak.

- Sam [mk kontrol (demand + trend + réle):

- Talep var, réle ON, ama trend stirekli dim (iyorsa - armza.

- Talep yok, réle OFF, ama trend uzun sire yikseliyorsa — réle yapmmmmm veya sahada tehlikeli
durum.

8. Sonug

Bu siriim (V0.2), gorinurlik ve altyapm stabilizasyonu odakim dmr.

- Roéle katmanm tek merkezden yoénetilir hale gelmim tir.

- Devirdaim pompasm zorunlu ¢almmma km staslarmna bamlanmmm ve istatistikleri gériinir hale
getirilmim tir.

- Syslog ¢cm ktmlarm Tirkce, tutarlm ve okunabilir bir forma gelmimtir.

- mleride kurulacak msm trendi + talep + role sam |lmmm mekanizmasm icin samlam bir temel
atmlmemtmr,



